Charakteristika falesSnych poplachi
Z hlediska pricin vyvolani
a popis mozZnych feseni (3)

Dualni detektory

Dualni detektory se objevily na trhu zatatkem osmdesatych let.
Jedna se o slouceni vice senzord pohybu do jednoho zafizeni,
s cilem zajistit uc¢inné odhaleni narusitele s minimalnim vyskytem
faleSnych poplachd.

Jejich aplikace je vhodna v néro¢nych prostredich, kde je PZTS
vystaven mnoha okolnim vliviim, které negativné ovliviiuji spolehli-
vou detekci systému.

Pracuji zpravidla na rdznych fyzikélnich principech. Pro kazdy
detektor existuji charakteristické okolni vlivy, které jsou rizikové
pro vyhladeni faleSného poplachu. Okolni vlivy, na které negativné
reaguje jeden detektor, nejsou charakteristické pro detektor druhy.

»
Okolni vI|vy “m

MozZnost detekce proudéni horkého vzduchu NE ANO ANO
Moznost detekce chvéni, vibraci ANO ANO NE
Moznost detekce zdroji svétla NE NE ANO

Tab. 1 Moznost detekce okolnich vlivii riznymi typy detetektord

Snizeni fale$nych poplachd dualnimi detektory vychazi z Gvahy,
Ze je velice nizka pravdépodobnost, aby dva senzory, pracujici pravé
na dvou odlisnych fyzikéalnich principech, vyhlasily soucasné fales-
ny poplach.

V praxi se pouzivda kombinace
. mikrovinnych, ultrazvukovych

1 --"'};,‘H_,! a  pasivnich  infradervenych
flz, %, detektort. Z tabulky (Tab.1)
% vyplyvéd vzhledem k uvedenym
_) moznostem detekce detektor,

Vo % by

Fd a MW senzord.

Dualni detektor vyhlasi poplach
pouze v pfipadé, ze oba senzo-
ry detekuji naruSeni ve stejny
okamzik nebo v ur€itém ¢asovém

sidke View intervalu.
o | Mlerwae
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Obr. 11 Snimaci charakteristika Spoletnost Siemens  vyvinula

PIR — MW detektoru [9] prvni dudlni pohybovy hlasi¢ na
svété dopliujici pasivni infracer-
vené vyhodnoceni kvalitnim optickym senzorem. Diky tomu vy-
kazuje hlasi¢ Eyetec vysokou spolehlivost, bezpecnost a prakticky
vylucuje fale$né poplachy. Predstavuje inteligentni slouceni metod
vyhodnocovani ze dvou nezavislych senzor(l. Algoritmus obrazové
analyzy automaticky vyhodnocuje veskeré pohybové vzorky a po-
suzuje je podle hodnovérnosti. Obrazovy senzor zaznamenava uda-
losti pred, béhem a po vyvolaném poplachu, a tim umoziuje jeho
spolehlivé néasledné vyhodnoceni. [10]

Mozny je rovnéz selektivni vybér kontrolnich zén (aktivni a neak-
tivni) a v kontrolovaném prostoru mohou byt zfizeny pfistupové
zény, ¢imz se daji vyloucit chybné poplachy. Pasivni infraerveny
senzor je vybaven patentovanou kvalitni optikou triplexnich ¢ernych
zrcadel. Specialni povrchova Uprava ¢erného zrcadla pohlcuje pfi-
rozené bilé svétlo (slunecni svétlo nebo svétlo zarovek), které se
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nachazi v jiném kmitoCtovém
pasmu nez infraCervena energie
vyzafovana lidskymi tély, a tim
se Uucinné eliminuji dalsi priciny
faleSnych poplachd. Tradiéni po- g 0 1
hybové hléasi¢e pokryvaji pouze

blizkou oblast 10 — 30 cm. Anti- .
Bloking-funkce Eyetec naproti

tomu zachycuje pokusy o sabo- .
taz v celém okruhu plsobnosti
a spolehlivé signalizuje veskeré
pokusy o napadeni nebo nepra-
videlnosti. [10]

Inteligentni video 3

Inteligentni  videodetekce sni-
Zuje vyskyt faleSnych poplachi
aplikaci filtrG (matematickych algoritmd), které ignoruji pficiny fa-
leSnych poplachd. V souéasnosti neni vyvinut algoritmus, ktery by
bylo moZno pouzit do libovolného prostredi, aby detekoval znacky
automobill, objekty urdité velikosti, obli¢eje atd. Proto je zatim
nutné analyzovat hrozici nebezpeti a podle toho aplikovat vhodny
filtr.

Obr. 12 Eyetec IRO 840T [111]

Aby bylo ziejmé, jak filtry snizuji faleSné poplachy, je nutné si
ujasnit jaky je rozdil mezi detekci pohybu a inteligentnim videem.
Detekce pohybu detekuje jakoukoliv udéalost, ale nevime, zda jsou
ohrozeny chranéné zajmy. Inteligentni video detekuje pouze udélos-
ti, které ohrozuji chranéné zajmy a ostatni udalosti (pficiny fales-
nych poplachd) ignoruje na zékladé aplikovanych filtr(.

Filtrovani je zaloZzené na case, velikosti a rychlosti ve vztahu
k prostoru. Diskriminuje objekty, které nemaji definovanou velikost,
rychlost a objekty, které se objevi ve stfezeném prostoru po
uréitou dobu (parametry objekt(l se definuji pfi instalaci systému).
Napfiklad objekt pohybujici se rychle, zplsobuje intenzivni zmé-
ny signélu. Pokud prekro¢i definovanou mez, videosystém vyhlasi
poplach na monitorovacim pracovisti ¢i DPPC. Timto filtrovanim
Ize snizit ¢etnost faleSnych poplachi a zvySuje se pravdépodobnost,
Ze systém odhali pouze ohrozujici udélosti.

Priklady filtr( inteligentniho videa

Short-event filtr

Aplikace filtru umozfiuje uZivateli nadefinovat, jak dlouho se
musi objekt nachazet ve stfezeném prostoru, aby systém vyhlasil
poplach. Systém ignoruje objekty, které se ve stfezeném prostoru
nachazi po dobu kratsi, nez je definovana doba.

Naptiklad chceme nastavit detekéni zénu tak, aby se zabranilo
parkovani vozidel pred nemocnici, kde se privazeji ambulantni
pfipady. Uzijeme inteligentni video s aplikovanym short-event
filtrem s nadefinovanou dobou 120 sekund. Vozidla, kterd budou
parkovat ve stfezeném prostoru po dobu delsi, nez 120 sekund
budou systémem vyhodnocena jako nezadouci a bude vyhlasen
poplach.

Vozidla, kterd budou projizdét ¢i zastavi po dobu 120 sekund,
prochéazejici lidé nebo jakykoli jiny pohyb (ktery by mohl zpisobit
faleSny poplach) ve stfezené oblasti bude systémem ignorovan.
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Object treshold filter

Tento filtracni systém umoZziiuje rozliSovat pfedméty na zékladé
velikosti podle toho, jaké procento plochy detekéni zény zabiraji.
Systém vyhleda objekty v urcité velikosti a ignoruje vSechno ostatni.

Tento filtr je vhodné aplikovat predevsim v perimetrické ochrané.
Systém bude ignorovat mensi objekty, jako jsou psi, koCky a jina
zvitata, kterd se mohou vyskytnout v detekéni zoné.

Videosystém Sistore CX EDS

Spole€nost Siemens vyvinula videosystémy Sistore CX EDS, které
na zakladé obrazovych filtri dokazi eliminovat faleSné poplachy.
Tyto videosystémy zarucuji vyssi spolehlivost detekce, jelikoZ dokazi
pozorovateli zredukovat obrovsky pfijem informaci, které mohou
znamenat hrozici nebezpeci. Statistiky udavajf, ze po patnacti mi-
nutach sledovani prepinajicich se obrazil pozorovateli unikd 95%
aktivit (bez pouziti inteligentni obrazové analyzy), které se odehra-
vaji na monitoru.

Obr. 13 Videosystém Sistore EDS CX4 a CX8 [12]

Sledovaci videosystém Sistore, automaticky identifikuje ,,nezvané
hosty“ a sleduje je kamerami. Sistore CX EDS digitalizuje obraz
snimany videokamerami v realném cCase, a pak k vyhledavani
podezfelych pohybl pouZiva specialni algoritmus. Pokud odhali
vetrelce, spusti systém poplach v bezpe€nostnim fidicim centru
a automaticky zacne sledovat podezielou osobu dal$imi kamerami.
Videosenzory systému Sistore ,,se uci“, jak by méla vypadat normél-
ni situace na snimcich kamery tak, ze si zapamatovavaji nejcastéjsi
podminky v rdmci specifické doby. Poté ignoruji normalni stav a
zaméfi se na odchylky. EDS také pracuje s algoritmy pro vyjimani
vlastnosti a upravitelné parametry (napfiklad velikost a rychlost)
mu pomahaji rozlisit mezi osobou, automobilem ¢i zvifetem.
Memorovany normalni stav také umoziuje systému automaticky
rozpoznat sabotaz tak, Ze zméni obraz pozadi v pfipadé, Ze by nékdo
otoCil kameru, a spusti poplach. Systém Ize flexibilné kombinovat s
existujici intranetovou strukturou zakaznika, coz znamena, ze na néj
Ize pripojit jakykoli pocet videosignald, které pak systém analyzuje.

Obr. 15 Poplach detekovany videosystémem Sistore EDS [12]
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Jako systémovou platformu pouziva internet, proto mlize ostraha na
monitorech PC teoreticky sledovat zdbéry odkudkoli na svété. [13]
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